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jsakymu Nr. V-70

Laboratorinio darbo aprasas

Dalykas: Robotika
Klase: Ig (9 kl.)

Darbo pavadinimas:

Klitties jveikimas

Darbo tikslas:

Supazindinti mokinius su cikly naudojimu Python kalboje ir standartiniy roboto judesiy
pritaikymu sprendziant uzduotj — klidities ap€jimg. Ugdyti loginio programavimo
mastysena, veiksmo planavima Zingsniais bei mokytis dirbti su ciklinémis strukttiromis.

Darbo priemonés, jranga:

EDBOT Mini robotas humanoidas
Kompiuteris su jdiegta Edbot programine jranga (Python API)
Python redaktorius (pvz., Thonny)
Dézé (~ 30 cm x ~ 30 cm) kliticiai

Ugdomi dalyko pasiekimai:

Informatikos dalyko pasiekimai:

B2. Naudojasi algoritmy kairimo, programavimo kalbos konstrukcijomis, programavimo
aplinkomis.

B3. Kuria ir vykdo algoritmus ir programas.

B4. Testuoja, derina, tobulina programas.

Darbo eigos aprasymas:

1. ParuoSimas:
e Jjunkite robotg ir prijunkite prie kompiuterio.
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e [sitikinkite, kad Edbot Python API veikia ir robotas atsako j komandas.
e Nustatykite roboto prading padét;.

2. Uzduotis:
e Robotas turi apeiti klitit] (pavyzdziui, déz¢) imituojant ,,I1* formos judéjima.
e Naudojamos standartinés judesiy komandos: ec.set_motion.
e Marsrutui programuoti naudojami ciklai (for, while) tam, kad robotas pakartoty
judesius (pvz., zingsniavimg | priekj).
e Kliiitis néra aptinkama automatiskai — robotas veikia pagal i§ anksto suprogramuota
marsrutg (simuliuoja ,,iSmokta* kelig).

3. Papildoma uzduotis: Sukurti kelionés atgal j pradinj taSka funkcija.

Kai robotas aplenkia kliiitj ir pasiekia tiksla, jis turi sugrjzti tuo paciu keliu atgal (naudojant
ta pacia struktiirg (pazengusiems: sukurti funkcijg grizti namo(), kuri atlieka veiksmus
atbuline tvarka).

Saugos reikalavimai (jei reikia):

Nedeti nieko tarp roboto judanciy daliy.

Dirbti ant stabilaus pavirSiaus (grindy), kad robotas nenukristy nuo stalo.
Prie§ paleidziant judesius jsitikinti, kad robotas yra pradingje padétyje.
Nestatyti klitities per arti roboto pradzios tasko, kad netyc¢ia jos neuzkliiity.
Nejudinti roboto, kol jis vykdo komandas.

Rezultaty analizé (jei reikia):

Mokiniai gali atsakyti ir aptarti Siuos aspektus:
e Kokig ciklo struktiirg pasirinkai? Kodél?
e Ar tavo robotas atliko teisingg judesiy seka? Kaip jg testavai?
e Kaip apgalvojai, kiek karty reikia Zengti zZingsnj ar kiek trunka posiikis?
[ J

VW —

Refleksija ir vertinimas:

Su mokiniais aptarti:

Ar man pavyko sukurti aiSky judéjimo plang?

K3 suzinojau apie ciklus ir jy naudojimg roboto valdymui?

Ka keisciau kitg karta? Kaip galéciau patobulinti judesiy logika?

Vertinimas:
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Robotas s¢kmingai apeina klititj naudodamas judesiy seka, 2 taskai

Naudoti ciklai (pvz., for, while) valdyti judéjimo pasikartojimui, 2 taskai

Kodas parasytas aiskiai, naudoti komentarai, login¢ struktiira, 2 taskai

Veiksmy trukmés (pauzes) suderintos taip, kad robotas judéty natiiraliai, 2 taskai
Igyvendinta papildoma uzduotis — roboto grizimas j pradinj taska, 2 taskai

Priedai (lentelés, schemos, mokiniy darbo aprasy Sablonai ir t.t.):
Priedas Nr 1. Standartiniy judesiy zinynas
Priedas Nr 2. EdBot Mini roboto servy anatomija
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Priedas Nr. 1 Standartiniy judesiy zinynas



TU

Tukstantmecio

mokykly
programa
Category M‘::;on Motion
Basic crouch
Basic getup
Basic initial position
Basic 39 | run forwards
Basic 18 | sidestep left
Basic 17 | sidestep right
Basic 4 | stand
Basic 16 | turn left
Basic 15 | turn right
Basic 20 | walk backwards
Basic 19 | walk forwards
Dance 40 | break dance
Dance 41 | break dance flip
Dance 42 | gangnam
Fight 25 | karate left 1
Fight 27 | karate left 2
Fight 26 | karate right 1
Fight 28 | karate right 2
Fight 11 | left hook
Fight 10 | left jab
Fight 12 | left uppercut
Fight 29 | push
Fight 8 | right hook
Fight 7 | right jab
Fight 9 | right uppercut
Greet 5| bowl
Greet 6 | bow 2
Greet 14 | left wave
Greet 13 | right wave
Gym 24 | backward roll
Gym 21 | forward roll
Gym 38 | head stand
Gym 23 | push up
Gym 22 | situp
Sport 34 | goalie block
Sport 35 | goalie left
Sport 36 | goalie right
Sport 37 | goalie spread
Sport 30 | left kick
Sport 32 | left side kick
Sport 31 | right kick
Sport 33 | right side kick

Priedas Nr. 2 EdBot Mini roboto servy anatomija

Joniskio rajonas
Jonidkio ,Audros” gimnazija
2025 m.
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