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Laboratorinio darbo aprasas

Dalykas: Robotika
Klasé: Ig (9 kl.)

Darbo pavadinimas:

Roboty pasisveikinimas

Darbo tikslas:

Supazindinti mokinius su EDBOT Mini roboto valdymu ir programavimu naudojant
Python kalba. Ugdyti geb¢jimga taikyti bazines roboto judesiy komandas: tiek paruoStus
judesius, tiek individualy servo valdyma.

Darbo priemonés, jranga:

EDBOT Mini robotas humanoidas

Kompiuteris su jdiegta Edbot programine jranga (Python API)
Python redaktorius (pvz., Thonny)

USB arba ,,Bluetooth* rySys su robotu

Ugdomi dalyko pasiekimai:

Informatikos dalyko pasiekimai:

B2. Naudojasi algoritmy kiirimo, programavimo kalbos konstrukcijomis, programavimo
aplinkomis.

B3. Kuria ir vykdo algoritmus ir programas.

B4. Testuoja, derina, tobulina programas.

Darbo eigos apraSymas:

1. ParuoSimas:
e Jjunkite robotg ir prijunkite prie kompiuterio.
e [sitikinkite, kad Edbot Python API veikia ir robotas atsako j komandas.
e Nustatykite roboto prading padét;.
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2. Naudojant paruostus judesius:
e Mokiniai sukuria Python programa, kuri vykdo standartinius (i$ anksto paruostus)
roboto pasisveikinimo judesius. Naudojama funkcija ec.set_motion funkcija.
o Robotas pamojuoja,
o Robotas nusilenkia
e Robotas grjzta j prading padét;.

3. Naudojant servy pozicijy valdyma:
e Mokiniai analizuoja, kokie servai atsakingi uz rankos mostg ir kiino palinkima.
e Rankos pakelimas, mostas, palinkimas atliekamas naudojant
ec.set_servo_position(servo, kampas) funkcija.
e Mokiniai sukuria savo individualy pasisveikinimo judesiy rinkinj.

4. Papildoma uzduotis:
Naudojat ec.say funkcija robotas pasisveikina zodziu.

Saugos reikalavimai (jei reikia):

Nedeti nieko tarp roboto judanciy daliy.
Dirbti ant stabilaus pavirSiaus (grindy), kad robotas nenukristy nuo stalo.
Pries paleidziant judesius jsitikinti, kad robotas yra pradingje padétyje.

Rezultaty analizé (jei reikia):

Mokiniai apgalvoja ir atsako:
e Kuriuos servo variklius reikéjo valdyti, kad robotas mostelty ranka?
e Kaip sprendé kampy nustatymo klausima? Ar reikejo testuoti kelis kartus?
e Kokias Python struktiiras naudojo (pvz., for, time.sleep, funkcijos)?
e Kuo skiriasi ec.set_motion ir ec.set_servo_position valdymas?

Refleksija ir vertinimas:

Su mokiniais aptarti:

Ar pavyko valdant servus individualiai sukurti panaSius standartinius pasisveikinimo
judesius?

Ar pasisveikinimo judesiy seka buvo realistiska?

Ka pavyko suzinoti apie servo kampy veikimg?

Ar buvo lengva suprasti, kaip robotas reaguoja j parasyta koda?

Vertinimas:
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Panaudojo standartinj roboto sveikinimo judesj (set_motion), 2 taskai
Sékmingai valdo servo padétis, sukiiré savo sveikinimo judesius, 4 taskai
Robotas atliko veiksmus sklandziai ir logiskai, 1 taskai

Kodas parasytas aiskiai, naudoti komentarai, struktiira tvarkinga, 2 taskai.
Pridétas balso pasisveikinimas (papildoma uzduotis), 1 taskas

Priedai (lentelés, schemos, mokiniy darbo aprasy Sablonai ir t.t.):
Priedas Nr 1. Standartiniy judesiy zinynas
Priedas Nr 2. EdBot Mini roboto servy anatomija
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Priedas Nr. 1 Standartiniy judesiy zinynas

Category Mt::on Motion
Basic crouch

Basic get up

Basic initial position
Basic 39 | run forwards
Basic 18 | sidestep left
Basic 17 | sidestep right
Basic 4 | stand

Basic 16 | turn left

Basic 15 | turn right
Basic 20 | walk backwards
Basic 19 | walk forwards
Dance 40 | break dance
Dance 41 | break dance flip
Dance 42 | gangnam
Fight 25 | karate left 1
Fight 27 | karate left 2
Fight 26 | karateright 1
Fight 28 | karate right 2
Fight 11 | left hook
Fight 10 | left jab

Fight 12 | left uppercut
Fight 29 | push

Fight 8 | right hook
Fight 7 | right jab

Fight 9 | right uppercut
Greet 5| bow1l

Greet 6 | bow 2

Greet 14 | left wave
Greet 13 | right wave
Gym 24 | backward roll
Gym 21 | forward roll
Gym 38 | head stand
Gym 23 | push up

Gym 22 | situp

Sport 34 | goalie block
Sport 35 | goalie left
Sport 36 | goalie right
Sport 37 | goalie spread
Sport 30 | left kick

Sport 32 | left side kick
Sport 31 | right kick
Sport 33 | right side kick

Joniskio rajonas
Jonidkio ,Audros” gimnazija
2025 m.
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Priedas Nr. 2 EdBot Mini roboto servy anatomija




